
Projektbeschreibung: 

In Hy-Nets wird ein neuer Ansatz zur Erhöhung der Ressourcen- und Energieeffizienz von 
vernetzten Hybridfahrzeugen untersucht. Kernansatz ist es, drei unterschiedliche Themen-
felder zu bündeln und systemisch zu betrachten: 
• Optimierung des Hybridantriebs 
• Entwicklung von (teil-)autonomen Fahrfunktionen sowie eines prädiktiven Ener-

giemanagements 
• Auswirkung kommunizierender kooperativer Fahrzeuge in zukünftigen Verkehrssze-

narien 
Zurzeit laufen Entwicklungen auf diesen Gebieten meist losgelöst voneinander ab; durch die 
Wechselwirkung der jeweiligen Teilbereiche können jedoch nur suboptimale Lösungen er-
reicht werden. Durch die Digitalisierung der Mobilität ergeben sich auf allen drei Themen-
feldern neue, bahnbrechende Möglichkeiten. 
In Hy-Nets wird daher ein systemischer Ansatz verfolgt, welcher erstmals clusterübergrei-
fende, simultane Entwicklungen ermöglicht: Antriebsstrangkomponenten als reale Bauteile 
werden zusammen mit (teil-) autonomen Fahrfunktionen in komplexen kooperativen Ver-
kehrsszenarien betrachtet. 
Hierzu wird ein Hybridantrieb als Prototyp aufgebaut und in einem der modernsten Prüffel-
der Europas installiert. Dieser Aufbau wird mit einer mikroskopischen Umgebungssimulation 
des eigenen Fahrzeugs und einer makroskopischen Verkehrsflusssimulation erweitert. 
 
Gesamtausgaben: 1.930.994,75 €       Zuwendungssumme: 1.292.715,37 € 
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